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Kopriustt Simulatort; gemi personelinin seyir, manevra, liman giris/cikis,
demirleme, cihazlarin kullanimini ve kumanda yeteneklerinin

gelistirilmesine olanak saglar.

[ Suiscstasniee (i e

e Senaryo yaratma ve degistirebilme

e Senaryo seklini, konusunu, alanini belirleme

e Gemi karakteristigini belirleyen parametreleri kullanarak istenilen
tipte gemi modelinin olusturulmasi ve kullaniimasi

e Seyir noktalarindaki hiz ve pozisyonlarin tanimlanmasi, yeni seyir
noktalarinin eklenmesi veya silinmesi

e Cevresel faktorlerin eklenmesi (Riizgar, yagmur akinti siddetinin
tanimlanmasi)

[ Yazilim Yetenekleri

® Hazirlanmis senaryolari similasyona yiikleme

e Ag lizerindeki 6grenci konsollarina gemi atamasinin yapilmasi

e Ogrenci konsollarinin izlenmesi

o Ogrenci konsolundaki istenilen kopriiiistii ekipmaninin kontroliiniin

alinmasi ve yonlendirilmesi

¢ Senaryonun kaydedilmesi ve tekrar oynatiimasi

e Ogrenci konsolundan yapilan telsiz ve dahili haberlesme

konusmalarina cevap verilebilmesi

e Ogrenci konsolundaki képrii stii kontrol ve gostergelere
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tanimlanmis olan hatalarin verilmesi ve kaldirilmasi
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¢ Diimen, Makine telgrafi, Demirleme, Podlu Pervane, Yedekleme
Seyir Isiklari, Gemi Dudugt, GPS, Rizgar Gostergesi, Pusula, Hiz
Gostergesi, Derinlik Olcer, Navtex, Telsiz, Dahili Haberlesme

Ogrenci Konsolu
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e S-57 haritalarinin 3 degisik 151k seviyesinde gosterilmesi

 GPS, Riizgar Gostergesi, Hiz Olcer (Parakete) gibi aletlerinden gelen bilgileri

kullanarak gemi bilgilerin harita tizerinde ve dialoglarda gosterilmesi
e Kerteriz ve mesafe 6lcimi yapilmasi

e Demirleme alani tanimlanmasi

e Carpisma alarmi verilmesi

¢ Derinlik alarmi verilmesi

¢ Rota tanimlama, kaydetme, yiikleme ve takibi

e Rota alarmlarinin tanimlanmasi
¢ Kendi gemimiz sertisefer sistemlerinin bozulmasi durumunda, hiz ve yone

gore pozisyon Uretilmesi (Dead Reckoning)

e Radar tespitlerinin S-57 tabanh vektor haritalardan tretilmesi
e Otomatik veya manuel hedef olusturulmasi ve izlenmesi

e Gemi pruva hattina ya da gercek kuzeye gore gosterim

* Manuel pozisyon, hiz ve yon bilgisi girilmesi

e Deneme modu

e Kanal, bogaz gecisi planlamasi

® Deniz ve yagmur etkileri ve bunlarin filtrelenmesi

e Parlaklik kontroli
e Pozisyon sorgulama

* Mesefa ve kerteriz 6l¢timu

e Gemi karakteristigini belirleyen parametrelerin ve veri tablolarinin
tanimlanabilmesi

e Cogaltilabilir gemi kontrolleri (makine telgrafi, dimen, pervane (podlu
ve/veya kanat agisi ayarlanabilir/sabit), manevra pervaneleri, baglama vingi,
demir ve usturmaca)

e Matematiksel model degiskenlerinin izlenebilmesi ve kayit edilebilmesi

e Gemi rotasinin kuresel koordinat sistemi tizerinde gozlenebilecegi uygulama

alani,
ME g tikgel Model e Simulasyon kontrolleri (baslatma, durdurma, dondurma, 6lcekleme,
merkezleme, simiilasyon hizi, ...)

e Kopriustt gosterge ve kontrolleri

e Cevresel etkenlerin yaratilabilmesi




