C41S Komuta, Kontrol, Haberlesme,
Bilgisayar, ve istihbarat Simulasyon Sistemi

www.milsoft.com.tr

C4IS sistemi Komuta, Kontrol ve

Haberlesme (C3), ve C3 te operasyonun
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e Java ve C++ programlama dilleri

e Windows NT ve Linux isletim sistemleri

* CORBA temelli dagitik sistem mimarisi

e Nesne tabanli tasarim ve katmanli yaklasim

* Veri yedekleme (data replication), gevrici durum izleme (status monitoring) ve yeniden baslatma (recovery)
yontemleri ile gtivenilirlik

e Ticari piyasadan temin edilebilir donanimlar

e Degisik ihtiyaclar icin sekillendirilebilir, 6lgeklenebilir ve kolaylikla genisletilebilir yapi

e Kullanici dostu makina insan araytizu

* Gecmis NATO deneyimlerini temel alan C3 sistem gereksinim tanimlamalar

e Kolay egitim
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¢ Yerel ve uzak sensorlerden veri isleme

e Radarlar, Link-1 mevzileri ve Link-11 agi ile araytiz

e Sensor ve Link verilerini iliskilendirme ve korelasyona tabi tutma

¢ Hava resminin gercek zamanda olusturulup sunulmasi

e Secilebilir ve minimum degisiklikle yeniden konfigiire edilebilir operator rolleri
e Temel Test Konfiglirasyonu igin 3 ayri konsol bilgisayarinda 3 operator roli

- Teshis

- iz Giretme (Manual iz tretme de dahil)

- Silah tahsisi

o Sentetik harekat resmini olusturmak icin dinamik senaryo tanimlamasi

e Sayisal harita altligi tizerine kurulmus grafik ve tekst bilesenlere sahip kullanimi kolay Grafik Kullanici Araytizi

e Raster, Vector ve DTED (Level-1) harita formatlar

e Platform harekat rotalari cizme ve edit etme

¢ Senaryo saklama ve saklanmis senaryoyu ytikleme

e Senaryo oynatma sirasinda platform ve birlik hareketlerini gosterme

¢ Senaryo oynatma sirasinda dis sistemlere SMTP (AdatP-3 formatinda) ve/veya CORBA tizerinden platform ve birlik

pozisyonlarini raporlama

e Oynatilan senaryo bilgisiyle simile edilmis birden fazla radar veri tretimi
e DTED harita kullanarak gercekgi radar kaplama alani analizi

e Her bir radar icin ayri ve secilebilir PPl ekran gortintisti olusturma

e Plot/iz mesajlarina gercege uygun hata bilgisi ekleme

e SEP tarafindan tanimlanan sorumluluk alanlarina giren platformlar i¢in Link mesaji Gretme
e Link-T ve Link-11 formatinda mesaj tretme
e Birden fazla Link mevzisini simiile edebilme

e Link mesajlarini Link-1/Link-11 modemi tGzerinden C3’e gonderme

e Senaryoda tanimlanan RF emitorlerini tespit ve teshis etme, izleme ve raporlama

 Emitor parametrelerini raporlama (Frekans, Darbe Genisligi (Pulsewidth), Darbe Tekrarlama Arahgi (PRI), Olciilen
glic, Varis yoni, Tarama hizi)

e Birden fazla ESM sistemini simtile edebilme

¢ Emitor parametrelerini tablo halinde gosterme

e Polar Ekran olusturma ve gosterme




